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I. CZESC OPISOWA PROJEKTU

1. Podstawa opracowania

Podstawa opracowania jest umowa nr 109/2022 z dnia 4 listopada 2022 r. zawarta
pomiedzy Wojewo6dzkim  Urzedem Ochrony Zabytkéw we Wroctawiu,
ul. Wiadystawa Lokietka 11, 50-234 Wroclaw a, ARCH Fukasz Bednarz, ul. Pileckiego
37, 48-300 Nysa dotyczaca wykonania dokumentacji projektowo-kosztorysowej
monitoringu zarysowar i zawilgocen nagrobka $w. Jadwigi usytuowanego w kaplicy
pw. sw. Jadwigi, w koéciele pw. $w. $w. Barttomieja i Jadwigi w Trzebnicy, jak réwniez
ogledziny obiektu przeprowadzone w pazdzierniku i listopadzie 2022 r.,
dokumentacja fotograficzna wlasna oraz dokumentacja techniczna bedaca

w posiadaniu WUOZ we Wroclawiu.

2. Celizakres

Celem jest ocena stanu technicznego nagrobka $w. Jadwigi usytuowanego w kaplicy
pw. $w. Jadwigi, w kosciele pw. $w. $w. Barttomieja i Jadwigi w Trzebnicy na
podstawie danych pozyskanych z systemu monitoringu.

Zamierzenie polega na ocenie stanu technicznego nagrobka $w. Jadwigi na podstawie
danych pozyskanych z projektowanego systemu monitoringu konstrukeji, raportéw
z pomiaréw wykonywanych cyklicznie poczawszy od daty uruchomienia systemu

monitoringu (maksymalnie co 6 miesiecy), i ich analizy i interpretacji.
3. Ocena aktualnego stanu technicznego nagrobka
Na podstawie ogledzin stanu nagrobka $w. Jadwigi usytuowanego w kaplicy pw. $w.

Jadwigi stwierdzono, ze obiekt ten ze wzgledu na widoczne rozwarstwienia

i odspojenia elementéw, w tym réwniez konstrukcyjnych wymaga wnikliwej



obserwacji. Mozliwe jest to do wykonania przy wykorzystaniu stalego pomiaru
rozwarto$ci zarysowann np. za pomocg systemu monitoringu zarysowan
uzupelnionego o staly pomiar zawilgocenia nagrobka i pomiar wilgotnosci
i temperatury jego otoczenia.

Na fot. 1 - 9 ponizej przedstawiono aktualny stan nagrobka $w. Jadwigi. Strzatkami

zaznaczono jego najistotniejsze uszkodzenia.

Fot. 1.












Fot. 5.



Fot. 7.



Fot. 8.

Fot. 9.

4. Zakres projektowanych prac - opis systemu monitorowania

Zaprojektowany system monitorowania nagrobka $w. Jadwigi ma na celu biezaca
oceng stanu jego konstrukgji, projektuje sie go jako sktadajacy z 2 rodzajéw ukladéw
pomiarowych - ukladéw optycznych pozwalajacych na zdalne optyczne
monitorowanie przemieszczen wybranych charakterystycznych elementéw nagrobka
oraz bezprzewodowych czujnikéw rozwartosci rys, odchylen - inklinometrow,
temperatury i wilgotnosci powietrza, temperatury i wilgotnosci materiatu, z ktérego
wykonany jest nagrobek, zamontowanych na jego referéncyjnych elementach.

Stanowi to podstawe do obliczern deformacji nagrobka takich jak pochylenia,

wzajemne rozsuniecia poszczegélnych jego fragmentow na skutek rozwoju pekniec



a takze deformacji wywolanych zmianami temperatury i wilgotnoéci. Dlatego
réwnolegle prowadzone beda pomiary temperatury otoczenia oraz wilgotnoéci muru
pod posadzka kaplicy i wilgotnosci wapienia, z ktérego wykonany jest nagrobek.
Zarejestrowane wyniki pomiaréw beda podlega¢ wzajemnemu skorelowaniu w celu
wykrycia trendéw deformacji mogacych prowadzié do rozwoju uszkodzen
i zidentyfikowania dominujacych przyczyn tych deformagji.

Na fot. 10 przedstawiono schematyczny uklad wykonania systemu monitoringu
optycznego systemem Zdalnego Optycznego Pomiaru Przemieszczenn ZOPP
i pomiaru wilgotnosci Impedancyjna Sonda Wilgotnoéci Muru ISWM-1. Na fot. 11
przedstawiono schematyczny uklad wykonania systemu monitoringu bazujacy na
czujnikach bezprzewodowych systemu LoRaWAN.

System skiada¢ bedzie si¢ z uktadéw pomiarowych umieszczonych w miejscach
wskazanych na fot. 101 11, realizujacych ciagly pomiar zadanych wartosci. Informacje
uzyskiwane z czujnikéw umozliwia ocene zachowania si¢ konstrukcji nagrobka
w aspekcie zmieniajacych sie¢ warunkéw otoczenia oraz uptywajacego czasu. System
wspomagac bedzie osoby odpowiedzialne za bezpieczenstwo obiektu w ocenie
aktualnego stanu technicznego nagrobka $w. Jadwigi. Opracowane procedury
obliczeniowe beda poréwnywac ze soba uzyskane w czasie trwania pomiaréw dane
pomiarowe.

Dane z czujnikow przesylane beda do wirtualnego Centralnego Systemu Akwizydcji
Danych, tam zapisywane i przetwarzane elektronicznie. Kolejnym etapem bedzie ich
analizowanie z wykorzystaniem odpowiednich procedur matematycznych
a nastepnie przekazywanie do uzytkownikéw. Osoby wskazane przez projektanta,
Wiasciciela obiektu i Zamawiajgcego posiada¢ beda uprawnienia do logowania sie
poprzez sie¢ Internet w celu przegladania danych, ich analiz oraz kopiowania.
Administrator systemu posiada¢ bedzie mozliwos¢ definiowania i likwidagji

uzytkownik6w, jak réwniez ich uprawnier dostepu do systemu.



ok.1:100 Bazylika w Trzebnicy
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monitorowana bedzie rozwarto$¢ rysy przy uzyciu bezprzewodowego
czujnika pomiaru rozwartosci zarysowan;

monitorowana bedzie temperatura i wilgotno$¢ muru przy uzyciu
bezprzewodowego czujnika wilgotnoéci i ‘temperatury wewnetrznej
zamocowanego w otworach o srednicy 4 mm i glebokosci ok. 90 mm
W cegle w miejscu po trumnie $w. Jadwigi oraz w $cianie pomiedzy kaplica
a zakrystia co nie koliduje z zabytkowym charakterem obiektu, poniewaz te
mate otwory beda niewidoczne po przeprowadzeniu prac konserwatorskich;
monitorowana bedzie odchylenie kolumn od pionu przy uzyciu
bezprzewodowego czujnika pomiaru odchylen - inklinometruy;
monitorowana bedzie monitorowana bedzie temperatura i wilgotnosé
powietrza przy wuzyciu bezprzewodowego czujnika wilgotnosci
i temperatury powietrza z sonda kablowa wprowadzona do wnetrza
nagrobka;

monitorowana bedzie temperatura i wilgotnos¢ muru przy uzyciu
bezprzewodowego czujnika wilgotnoéci i temperatury wewnetrznej
zamocowanego w otworach o srednicy 4 mm i glebokosci ok. 90 mm
w miejscach ponizej posadzki (ok. 1 m ponizej poziomu posadzki)
ostonietych kratami, co nie koliduje z zabytkowym charakterem obiektu
monitorowany bedzie profil pionowego rozkiadu temperatury i wilgotnosé
powietrza przy uzyciu 4 bezprzewodowych czujnikéw wilgotnosci
i temperatury powietrza zawieszonych w odstepach co ok. 3 m, na lince

przeprowadzonej przez otw6r w sklepieniu nad nagrobkiem éw. Jadwigi.

6. Specyfikacja aparatury

Impedancyjna Sonda Wilgotnoséci Muru ISWM-1:

Zakres czgstotliwosci pomiarowych: 10-100kHz.



Pomiar impednacji w zakresie 1 kQ - 10 MQ.

Zakres temperatur pracy: -10°C to +50°C.

Srednica sondy pomiarowej: 9mm.

Dhugos¢ sondy pomiarowej: 24mm.

Radiowa transmisja danych poprzez sie¢ WiFi, dane przekazywane w systemie klient-
serwer.

Kalibracja pomiaru wilgotnosci na podstawie pomiaréw poréwnawczych probek

wapienia debnickiego.

Uklad Zdalnego Optycznego Pomiaru Przemieszczen ZOPP

Rozdzielczo$¢ obrazowania: 15.9 Mpx 4608x3456 px.

Pole obrazowania 65.00° w pionie, 51.10° w poziomie.

Sensor o rozmiarze 1/2.7", wielkos¢ piksla 1.1 pm.

Przemieszczenia wyznaczane na podstawie korelacyjnej analizy obrazu, rozdzielczos¢
przemieszczen: 0.1mm.

Radiowa transmisja danych poprzez sie¢ WiFi, dane przekazywane w systemie klient-

serwer.

Czujnik bezprzewodowy pomiaru rozwartosci zarysowan

Zakres przemieszczenia: 0~50 mm
Rozdzielczos¢: 0.01 mm

Zakres temperatury pracy: -60~150 °C
Transmisja danych: LoRaWAN 1.0.2

Czujnikéw bezprzewodowy pomiaru wilgotnosci i temperatury powietrza

Temperatura:



Zakres: -40 do +80 °C

Doktadnos¢: +/- 0.2 przy 0-90 °C
Rozdzielczos¢: 0.01°C

Zmiana dlugoterminowa: <0.03 °C/rok
Wilgotnos¢:

Zakres: 0~99.9% RH
Dokladnosé: +/- 2% RH (0 ~ 100% RH)
Rozdzielczos¢: 0.01% RH

Zmiana dlugoterminowa: <0.25% RH/rok
Transmisja danych: LoRaWAN 1.0.2

Czujnikow bezprzewodowy pomiaru wilgotnosci i temperatury muru

Temperatura:

Zakres: -40 do +85 °C

Dokladnosé: -10 °C - 50 °C <0.3 °C, pozostate <0.6 °C
Rozdzielczos¢: 0.01°C

Wilgotnosc:

Zakres: 0 ~100.00%

Dokladnos¢: +/- 3% (0-53%), +/-5% (>53%)
Rozdzielczos¢: 0.01%

Transmisja danych: LoRaWAN 1.0.2

Czujnikéw bezprzewodowy pomiaru odchylen - inklinometr 2 osiowy

Zakres:
Dwuosiowo: +/-90°
Jednoosiowo: +/-180°

Dokladnosé: 0.1°



Rozdzielczosdé: 0.01 mm

Zakres pomiarowy acc: +/-1.7g
Zakres temperatury pracy: -40~85 °C
Transmisja danych: LoRaWAN 1.0.2

7. Roboty montazowe

Uklady zdalnego optycznego pomiaru przemieszczen zostang zamocowane do
istniejacych metalowych poétek znajdujacych sie przy portalach prowadzacych do
zakrystii i prezbiterium. W tym celu zostang wykorzystane dedykowane uchwyty.
Sondy i czujniki wilgotnosci muru wymagaja wywiercenia otworéw o $rednicach
odpowiednio 10 mm i 4 mm w cegle w miejscu po trumnie sw. Jadwigi, w Scianie
pomiedzy kaplica a zakrystia oraz we wnekach pod posadzka kaplicy. Otwory te beda
niewidoczne po przeprowadzeniu prac konserwatorskich.

Bezprzewodowe uklady pomiarowe zostana polaczone z elementami nagrobka i jego
otoczenia w sposOb zapewniajacy trwalo$¢ oraz dokladnos$¢ pomiaréw w czasie
dtugoletniej eksploatacji. Zaleca sie klejenie czujnikéw do monitorowanego elementu.
Przed montazem jego sposob bedzie na miejscu uzgodniony z WUOZ we
Wroclawiu.

Czujniki zarysowan zamocowane beda bezposrednio do elementéw nagrobka
dokladnie w miejscach pokazanych na fot. 11. Miejsca po zamontowaniu czujnikéw
zostang odtworzone do stanu pierwotnego. W bezposredniej bliskosci kazdego
czujnika rys zainstalowane bedg czujniki temperatury i wilgotnosci powietrza. Kazdy
punkt pomiarowy bedzie ostoniety puszka zabezpieczajaca.

Czujniki nalezy zainstalowaé¢ w taki sposob, aby nie padaty na nie bezposrednio
promienie stoneczne.

System monitorowania zostanie skalibrowany tj. zostana ustalone wartosci

referencyjne (tzw. pomiaréw zerowych) wartosci granicznych.



W okresie trwania pomiaréw przeprowadzi¢ nalezy weryfikacje zatozen dotyczacych
zachowania si¢ konstrukgji (w zakresie mierzonych wielkosci) z uwzglednieniem
pomiar6w wykonywanych przez system.

Przez caly okres uzytkowania system powinien byé poddawany przegladom
okresowym min. 2 razy do roku.

Do poprawnej pracy Systemu nalezy zapewnié zasilanie ~230V AC zabezpieczong
przeciw wyladowaniom atmosferycznym oraz taczno$¢ internetowa za pomoca sieci

komérkowej LTE.
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Decyzja nadania uprawnien

OPOLSKA
| OKREGOWA
L1z B A

BUDOWNICTWA Opole, dnia 3 grudnia 2010 rok

Okregowa Komisja Kwalifikacyjna
Opolska Okregowa izba Inzynieréw Budownictwa
Syg. akt OPL.OKK.0054-55-0697/10

DECYZJA

Na podstawie art.24 usl.1 pkt 2 ustawy z dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych architekiow, inZynierow budownictwa oraz
urbanistow (Dz.U. z 2001 r,, Nr 5, poz.42, z pozn. zm.)iart. 12 ust. 1 pkt 12, ant.12 ust. 3, art. 13 ust.1 pkt1§2, art. 13 ust. 31 4, ant. 14
ust.1 pkt 2 oraz art. 14 ust. 3 pkt 1i 3 ustawy z dnia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlane (tekst jednolity Dz.U. 2 2006 r., Nr 156, poz.1118)
oraz § 6 pkl 192, § 11 ust 1pkt1,§15i§ 17 ust. 1 pkt 112 rozporzadzenia Ministra Transportu i Budownictwa z dnia 28 kwictnia 2006 1.
w sprawie samodzielnych funkeji techniczaych w budowniclwie (Dz.U. z 2006 r., Nr 83, poz. 578} w zwigzku z art. 104 § 1 2 Kodeksu
postepowania administracyjnego (Dz.U. z 2000 r., Nr 98, poz. 1071 z pozn. zm.)

Okregowa Komisja Kwalifikacyjna OOIIB
nadaje uprawnienia i stwierdza ze
Pan dr inz. tukasz Bednarz
urodzony w dniu 9 kwietnia 1978 roku w Nysie

otrzymal

UPRAWNIENIA BUDOWLANE
numer ewidencyjny OPL/0650/PWOK/10

do projektowania i kierowania robotami budowlanymi bez ograniczen
w specjalnosci konstrukcyjno - budowlanej

UZASADNIENIE

Okregowa Komisja Kwalifikacyjna Opolskiej Okregowe;j Izby Inzynierow Budownictwa, na podstawie wynikow z
postepowania kwalifikacyjnego oraz przeprowadzonego egzaminu, stwierdzila, ze Pan dr inz. Lukasz Bednarz
posiada wymagane prawem wyksztalcenie | praktyke zawodowa oraz uzyskat pozylywny wynik egzaminu — ko-
nieczne do uzyskania uprawnien budowlanych do projektowania i kierowania robotami budowlanymi bez ograni-
czent w specjalnosci konstrukcyjno-budowlane;.

$zczegdiowy zakres prac projektowych i robét budowlanych objetych uprawnieniami budowlanymi zostat
ckreslony na drugiej stronie decyzji i stanowi jej integraing czesé.

POUCZENIE
1. Zgodnie z ant. 12 ust. 7 wiw ustawy z dnia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlane - podstawe do wykonywania samodzielnych funkcji
technicznych w budownictwie stanowi wpis do Centrainego Rejestru Oséb Posiadajacych Uprawnienia Budowlane prowadzanego
przez Gléwnego Inspektora Nadzoru Budowlanego oraz wpis na fistg czionkow wlasciwe] izby samorzadu zawodowego.
2. Od niniejszej decyzji sluzy odwolanie do Krajowej Komisji Kwalifikacyjnej Polskiej Izby Inzynierow Budownictwa w Warszawie za
posrednictwem Okregowej Komisji Kwalifikacyjnej Opolskiej Okregowe Izby Inzynierow Budownictwa w terminie 14 dni od daty jej
doreczenia.



Na podstawie art. 12 ust. 1 pkt 1 -5 i art. 13 ust. 3| 4 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. -
Prawo budowlane oraz w zwiazku z § 15 i 17 ust. 1 pkt 1 i 2 rozporzadzenia Ministra
Transportu i Budownictwa z dnia 28 kwietnia 2006 r. w sprawie samodzielnych funkcji
technicznych w budownictwie Pan dr inz. tukasz Bednarz jest upowazniony

w specjainosci konstrukcyjno-budowlanej do:

1. sporzadzania projektu architektoniczno — budowlanego w odniesieniu do konstrukeji
obiektu,

2. sprawdzania projektéw architektoniczno-budowlanych i sprawowania nadzoru autorskie-
go,

3. kierowania budowa lub innymi robotami budowlanymi w odniesieniu do konstrukcji i ar-
chitektury obiektu,

4. kierowania wytwarzaniem konstrukcyjnych elementéw budowlanych oraz nadzoru i kon-
troli technicznej wytwarzania tych elementéw,

5. wykonywania nadzoru inwestorskiego,
sprawowania kontroli technicznej utrzymania obiektéw budowlanych,

7. sporzadzania projekiu zagospodarowania dziatki lub terenu, w zakresie specjalnosci ob-
jetej niniejszymi uprawnieniami

bez ograniczen.

2. myr in2. Efzbieta Daszkiewicz .| .. il ] ......

3. mgr inz. Leon Musiol ”

Otrzymuija;

1. Pan tukasz Bednarz
ul.Pitsudskiego nr 6B m.12
48-303 Nysa

2. Okregowa Rada [zby

3. Giowny Inspektor Nadzoru
Budowlanego

4. ala



2.

Specyfikacja technicznq wykonania i odbioru montazu systemu monitoringu

1. CZESC OGOLNA

1.1.

1.2

1.3.

1.4.

1.5.

Zakres stosowania Specyfikadji technicznej wykonania i odbioru robét

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych jest stosowana jako
dokument zaméwieri publicznych oraz staje sie zatacznikiem do umowy na realizacje
robot.

Przedmiot zamoéwienia

Przedmiotem zamodwienia jest ,Opracowanie projektu wykonawczego monitoringu
zarysowan i zawilgocer nagrobka $w. Jadwigi w kosciele pw. $w. $w. Bartlomieja
i Jadwigi w Trzebnicy”.

Zakres rob6t objetych Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

Szczegbtowy zakres robot przedstawia dokumentacja projektowa.

Zakres rob6t w obiekcie obejmuje m.in. wykonanie pomiaréw zarysowar i zawilgocen
nagrobka $w. Jadwigi i jego otoczenia na podstawie informacji z zainstalowanego
systemu monitoringu konstrukgji.

Wykonawca przed przygotowaniem oferty powinien zapozna¢ sie z zakresem robét
podczas ogledzin. Wykonawca zobowiazany jest do wyceny wszystkich robét ujetych w
opisie przedmiotu zaméwienia wedtug wlasnej kalkulacji.

Kody i nazwy robét budowlanych wg Wspélnego Stownika Zaméwieri (CPV)
45.31.11.00-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

45.40.00.00-1 Roboty wykoriczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych

71.32.00.00-7 Ustugi inzynieryjne w zakresie projektowania

34.97.10.00-4 Urzadzenia bezposredniego monitorowania.

35.12.00.00-1 Systemy i urzadzenia nadzoru i bezpieczeristwa,

32.23.50.00-9 Systemy nadzoru o obwodzie zamknietym,

35.12.53.00-2 Kamery bezpieczenistwa,

51.31.00.00-8 Uslugi instalowania urzadzeri telewizyjnych, radiowych, dzwiekowych
i wideo.

Okreslenia uzyte w Specyfikadji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
Okreslenia uzyte w Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
nalezy rozumie¢ zgodnie z zapisami ustawy Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994,
a ponadto okreslenia ponizej wskazane:

15.1. Przedstawiciel Zamawiajacego - osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej

wyznaczeniu poinformowany jest wykonawca, odpowiedzialna za nadzorowanie
rob6t i administrowanie kontraktem.

L52. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez wykonawce, upowazniona do

kierowania robotami budowlanymi i do wystepowania w jego imieniu w sprawach
realizacji kontraktu.

1.53. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne

z przedmiarem robdt, specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
przedstawiciela Zamawiajacego.

1.54. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi

tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony z przecietnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.



1.5.5.

1.5.6.

1.5.7.

1.5.8.

1.5.9.

Polecenie Zamawiajacego - wszelkie polecenia przekazane wykonawcy przez
przedstawiciela Zamawiajacego, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji
rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja robét budowlanych.
Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkdji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Przedmiar robét - wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

Teren wykonywania robét budowlanych - teren udostepniony przez Zamawiajacego
dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace
czes¢ terenu wykonywania rob6t budowlanych.

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczeristwo wszelkich
czynnoéci na terenie wykonywania robdt budowlanych, metody uzyte przy
wykonywaniu rob6t budowlanych oraz za ich zgodnos¢ z wytycznymi robot
remontowych, Specyfikacja techniczna wykonania iodbioru robét budowlanych
i poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

1.6.1.

1.6.2.

Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach kontraktowych przekaze
wykonawcy teren wykonywania rob6t budowlanych wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa i Specyfikacja techniczna wykonania
i odbioru rob6t budowlanych

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych oraz wszystkie
dodatkowe dokumenty przekazane wykonawcy przez Zamawiajacego stanowia czgs¢
umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla
wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentadji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje
kolejnos¢ ustalona przez Zamawiajacego.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczenn w dokumentach
kontraktowych,

a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktéry podejmie
decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z oferta,
dokumentacja projektowa i Specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robot
budowlanych.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w Specyfikacji technicznej wykonania
i odbioru rob6t budowlanych beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementéw budowli musza wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg
projektowa lub Specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robét budowlanych
i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang
zastagpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt

wykonawcy.



1.6.3.

1.6.4.

1.6.5.

1.6.6.

1.6.7.

Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu wykonywania robét
budowlanych w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoriczenia i odbioru
ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace oraz $rodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci
iinnych.
W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren wykonywania robét budowlanych, w sposéb uzgodniony
z przedstawicielem Zamawiajacego.
Wijazdy i wyjazdy z terenu wykonywania robét budowlanych przeznaczone dla
pojazdéw imaszyn pracujacych przy realizacji robot, wykonawca odpowiednio
oznakuje w sposéb uzgodniony z przedstawicielem Zamawiajacego.
Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie wykonywania rob6t budowlanych, wykonawca bedzie podejmowaé
wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepis6w i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu wykonywania robot
budowlanych oraz bedzie unikaé uszkodzer lub uciazliwoéci dla oséb lub débr
publicznych i innych, a wynikajacych =z nadmiermnego hatasu, wibragji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu
dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na $rodki ostroznosci
1 zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

b) mozliwoécia powstania pozaruy,

¢) zanieczyszczeniem gleby substancjami ropopochodnymi.
Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.
Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw
sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie wykonywania robét budowlanych oraz
w maszynach i pojazdach.
Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem 0s6b trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel wykonawcy.
Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Materialy, ktére w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.
Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu
robot ich szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy wykonawca powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych
materialéw od wiasciwych organéw administracji panstwowsej.
Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej



1.6.8.

1.6.9.

1.6.10.

1.6.11.

Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty budowlane w sposéb powodujacy minimalne
niedogodnosci dla uzytkownikéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy w sasiedztwie wykonywania robét budowlanych, spowodowane jego
dziatalnoscia.

Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci wykonawca ma obowiazek zadbad,
aby personel nie wykonywatl pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypehieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej.
Wykonawca ponosi pelng odpowiedzialnos¢ za szkody oraz nastepstwa
nieszczesliwych wypadkéw powstatych w zwiazku z prowadzonymi robotami
budowlanymi.

Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia
robét przez Zamawiajacego.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Jesli
wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Zamawiajacego powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe, nie po6zniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze
centralne imiejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktdére sa
w jakikolwiek sposob zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét.
Wykonawca bedzie przestrzegac¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny
za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw
lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materialéw lub urzadzen
uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposoéb ciagly bedzie informowac
Zamawiajacego o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub
zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje wykonawca,
z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania dokumentacji
dostarczonej przez Zamawiajacego.

Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy
i przepisy, ktore spelnia¢ maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane
i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa
panistwowe lub odnosza sie do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom



wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia
i pisemnego zatwierdzenia przez Zamawiajacego. Réznice pomiedzy powolanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez
wykonawce i przediozone przedstawicielowi Zamawiajacego do zatwierdzenia.

2. MATERIALY
Materialy uzyte do realizagi przedmiotu zaméwienia powinny odpowiadaé
wymaganiom materialtéw budowlanych, by¢ dobrej jakosci, posiadajace potrzebne
dokumenty dopuszczajace, deklaracje zgodnosci, certyfikaty zgodnoéci i atesty.
Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych do
robot, wykonawca przedstawi przedstawicielowi Zamawiajacego, szczegOtowe
informacje dotyczace materiatéw np. certyfikaty, kolorystyka w celu zaakceptowania.
Wykonawca zobowiazany jest do wykazania, ze materialy zakwestionowane przez
Zamawiajacego uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposéb ciagly spetniaja wymagania
Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych w czasie realizacji
robét.
Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem, usunieciem
i niezaptaceniem.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
uzyte do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos¢,
wiasciwosci i byly dostepne do kontroli przez przedstawiciela Zamawiajacego.
Miejsca czasowego sktadowania materialéw moga by¢ zlokalizowane w obrebie terenu
wykonywania rob6t budowlanych w miejscach uzgodnionych z przedstawicielem
Zamawiajacego.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajacego.
Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji, Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru
robot budowlanych i wskazaniach Zamawiajacego.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i whasciwosci przewozonych
materiatow.
Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
i wskazaniach przedstawiciela Zamawiajacego, w terminie przewidzianym umowa.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy
oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz poleceniami Zamawiajacego.



Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw
robét beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, opisie
przedmiotu zamoéwienia i w Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét, a takze
w normach. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzgledni wyniki badan
materialéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatéw, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia przedstawiciela Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane przez wykonawce
w czasie okreslonym przez Zamawiajacego, pod grozba zatrzymania robot.

Skutki finansowe z tego tytutu poniesie wykonawca.

Wykonawca - wykona poszczegdlne rodzaje robot zgodnie ze sztuka budowlana,
dokumentacja projektowa, przepisami oraz obowiazujgcymi normami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robét
Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zatozona jakos¢ robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajacy moze zazada¢ od wykonawcy
przeprowadzenia badann w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.
Zamawiajacy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t
zgodnie z umowa.
Przedstawiciel Zamawiajacego bedzie przekazywaé¢ wykonawcy pisemne informagje
o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych, sprzetu, zaopatrzenia, lub pracy
personelu. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, Ze moga wplyna¢ ujemnie na
wyniki badan, przedstawiciel Zamawiajacego natychmiast wstrzyma uzycie do robét
materialéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy
wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych
materiatéw.

6.2. Certyfikaty i deklaracje
Przedstawiciel Zamawiajacego moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore
posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskag Norma lub

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z aprobata techniczng, w przypadku
wyrobow, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg
i ktore spelniaja wymogi Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robodt
budowlanych.

W przypadku materialéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez Specyfikacje
techniczng wykonania i odbioru robét budowlanych, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.



Produkty przemystowe musza posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badari wykonanych przez niego. Kopie wynikéw
tych badan beda dostarczone przez wykonawce przedstawicielowi Zamawiajacego.
Jakiekolwiek materialy, ktére nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.3. Dokumenty budowy
6.3.1. Dokumenty dopuszczajace

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialéw, orzeczenia o jakosci
materialéw, wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej z przedstawicielem
Zamawiajacego. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robét. Winny by¢
udostgpnione na kazde zyczenie przedstawiciela Zamawiajacego.

6.3.2. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy ponadto zalicza sie nastepujace dokumenty:

1) protokoly przekazania terenu wykonywania robét budowlanych,

2) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
3) protokoty odbioru robét,

4) kosztorysy ofertowe,

5) protokoly z narad i ustalen,

6) korespondencja na budowie.

6.3.3. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane przez wykonawce w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla przedstawiciela
Zamawiajgcego i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.

Ogolne zasady obmiaru robét nie dotycza, wykonacie przedmiotu umowy jest objete
wynagrodzeniem ryczattowym.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.

W zaleznosci od ustaleni odpowiednich Specyfikacji technicznej wykonania odbioru robét
budowlanych, roboty moga podlegaé nastepujacym etapom odbioru:

1) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

2) odbiorowi czeéciowemu,

3) odbiorowi ostatecznemu,

4) odbiorowi pogwarancyjnemu.
Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na tinalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbior robé6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogodlnego
postepu robét.
Odbioru robét dokonuje przedstawiciel Zamawiajacego.
Wykonaweca zglasza przedstawicielowi Zamawiajacego gotowoéé robét do odbioru.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 2 dni od
daty zgloszenia. Jakos¢ i ilo$¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia przedstawiciel



8.2.

8.3.

Zamawiajacego w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z wytycznymi
rob6t remontowych, Specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robét budowlanych
oraz uprzednimi ustaleniami.

Odbiédr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.

Odbioru czesciowego robo6t dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru roboét dokonuje komisja powotana przez Zamawiajacego.

Odbidr ostateczny

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie zgloszona
Zamawiajacemu przez wykonawce na pismie.

Odbidr ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez przedstawiciela Zamawiajacego zakonczenia robot
i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.3.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja projektowa i Specyfikacja techniczng
wykonania i odbioru rob6t budowlanych.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robét uzupeiajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot
uzupelniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét
odbioru ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace
dokumenty:

1) oswiadczenie kierownika budowy o wykonaniu robdt zgodnie ze sztuka
budowlana, Specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robét budowlanych,
polskimi normami, itp.,

2) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci i atesty wbudowanych materiatléw
zgodnie z Specyfikacja techniczng wykonania i odbioru rob6t budowlanych.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja
w porozumieniu z wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbidér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robo6t zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.



Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3 ,,Odbiér ostateczny”.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
1) Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r.
2) Ustawa Prawo zaméwien publicznych z dnia 29 stycznia 2004 r.
3) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych.
4) Instrukgje i certyfikaty producentéw.





